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Durante a operacao de Gruas, os operadores praticamente a todo o momento
mantem sua atencdo focada na carga em que esta icando e, na maioria das vezes
tem pouca visibilidade sobre a lanca e contra lanca, principalmente sobre os
obstdculos em sua volta. A MW Automacdo com base nessa realidade
desenvolveu um sistema que permite detectar objetos sdlidos, inclusive outras
Gruas que estdo envolta de um respectivo equipamento. A base textual esta
relacionada as literaturas atuais do assunto onde o universo da pesquisa
restringe-se a guindastes torre. Os obstaculos evitados podem ser fixos ou moveis
e 0 monitoramento abrange obstaculos em torno do equipamento (estruturas de
concreto, outros equipamentos moveis e fixos). Desde a criacao do sistema, a MW
ndo parou de inovar a fim de aumentar a produtividade e a seguranca de Gruas

dentro do canteiro de obras.

NN OBJETIVO:

Assegurar que o operador tenha dominio sobre o monitoramento da carga nos movimentos de giro e
de translacdo do carrinho da lanca. Através de uma tela de computador o operador terd uma visao

ampla de 360° em tempo real. Ele sera informado quando um obstaculo fixo ou moével se aproximar a
menos de 6 metros da lateral do equipamento. Com a implantacao destes recursos técnicos, os riscos

na operacado das gruas serdo minimizados

NN MOTIVACAO:

Promover maior seguranca do operador e das pessoas que trabalham ou circulam na area de dominio
do equipamento. Nas condicdes de limitacdo de visibilidade, o dispositivo indicara ao operador a

aproximacao de obstaculos ou de outro guindaste que opera na sua area de dominio.

N DESCRICAO:

Durante o processo de operacdo se um obstaculo soélido, fixo ou movel se aproximar a menos de 6
metros da lateral da lanca ou da contra lanca, o operador sera alertado através de dois alarmes: Sonoro
e visual. Com isso o operador ira direcionar uma das cameras instaladas em direcdo ao obstaculo, onde,
0 mesmo decide se podera prosseguir ou NAo com a operacao segura, obtendo uma visao ampla da
trajetdria da carga. O sistema assegura gue o operador seja suprido de informagcdes no momento da

operacdo em tempo real.



1. Serdo instalados na lan¢a, 20 sensores Fotoelétrico
Difuso em cada lado, abrangendo uma medicdo que
totaliza 55 metros. Jd na contra lanca serao instalados
12 sensores de cada lado ao longo de 30 metros.
Cada sensor cobre um raio horizontal de 06 metros
com 110° conforme figura ao lado.

NOTA: Sensores Fotoelétricos Difusos sdo dispositivos eletrénicos
capazes de identificar pessoas ou objetos sdlidos dentro de seu raio
de agcdo e gerar um pulso elétrico que pode ser interpretado por
transdutores especificos.

() ol

Vista Lateral de Grua Torre
com posicionamento das Cadmeras e Sensores

Monitor para Visualizagdo das Imagens das Cdmeras
e Diagrama que indica qual Sensor foi Acionado

Vista Superior de Grua Torre
com posicionamento das Cameras e Sensores

2 - Os sensores sao equipamentos de grande valia nas
diversas aplicagdes industriais que usam a tecnologia
inteligente. Sensores Fotoelétricos asseguram garantia de
performance e protecdo aos trabalhadores e
equipamentos. 3 - O sensor de presenca identifica o
obstaculo durante um tempo pré-definido, através de
uma tecnologia inteligente. 4 - No conjunto do sistema ha
um monitor, localizado no interior da cabine, que realizara
o0 monitoramento em tempo real através de duas cameras
de 360° de alta resolugdo. As cameras se encontram
posicionadas estrategicamente num ponto central da
Lanca e num ponto central da contralanca que permite
ter uma visao completa durante a movimentacdo de
carga. E possivel direcionar uma das cdmeras instalada
para o obstaculo com opcao de zoom Sptico de 36x,
diretamente da cabine do operador. Com isso, no
momento em que o operador for avisado através dos
sensores, gue existe algum obstaculo a menos de 06
metros, podera da propria cabine de operacao direcionar
a imagem ao ponto de risco. 5 - O sistema terd um
modulo controlador que efetuard o monitoramento dos
sensores. A comunicagcao da cabine com os sensores é
feita via RF (radio frequéncia), frequéncia liberada pela
ANATEL. 6 - Foi disponibilizado dois alarmes indicativos;
sonoro e visual. Assim que o obstaculo for detectado
soara um alarme sonoro juntamente com indicacoes
luminosas através dos led’s representativos, mostrando
com precisao em qual posi¢cdo da lanca ou contra lanca
estara o obstaculo.

RESULTADOS

1 - Diminuir os riscos de colisdo das proprias gruas e com
0S equipamentos moveis em sua volta, como: Guindastes
telescopios, bracos lancadores de concreto ou qualquer
outro objeto sdlido; e 2 - Aumento na produtividade, pois,
o operador tem controle visual efetivo sobre os objetos
solidos em sua volta.
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